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Obiectul acestei monografii il constituie studiul
unei probleme centrale in teoria controlului automat
si anume problema controlului iegirilor unui sistem,
astfel incat sa se realizeze urmdrirea asimptoticd a
traiectoriilor prescrise si/sau rejectarea asimptotica
a perturbatiilor nedorite. Cel mai general mod de a
rezolva problema in acesti termeni este acela de a
incorpora un model intern potrivit al exosistemului
in compensatorul care realizeazi controlul;
urmérirea asimptoticd poate fi realizatd cu ajutorul
unei bucle inchise, chiar in prezenta variatiei unor
parametri ai sistemului . pe baza unei cantitati de
informatie relativ limitate despre obiectul reglat.

Importanta urmaririi asimptotice, atenuarea
perturbatiei si stabilitatea interna subliniazd rolul
central pe care il joaca problema reglarii iesirilor in
rezolvarea clasicii si moderna a controlului automat.
in particular, pentru a rezolva problema reglarii
iesirilor (unui sistem) trebuie sa rezolvam, de fapt,
patru probleme de baza: prima este proiectarea
(robustd) a legilor “feedback-ului™ pentru
stabilizarea sistemului de control nelinear. A doua
problema este aceea de a determina conditiile de
existenta ale oscilatiilor fortate. A treia problema
este aceea a proiectdrii legilor “feedback-ului”
starii, care asigurd rispunsul starii stationare la
actiunile exosistemului, in fine, problema a patra.
pentru a rezolva problema reglarii iesirilor, este
proiectarea filtrelor dinamice sau a
compensatoarelor, care produc un inlocuitor pentru
starea instalatie (obiect reglat) - exosistem, pentru
legi ale “feedback-ului” menite sa realizeze
obiectivele prioritare.

Lucrarea subliniaza faptul ca rezolvarea celor
patru  probleme mentionate constituie cheia
rezolvarii atdt a problemei reglarii iesirilor, cat si a
problemei proiectarii schemelor de reglare a
iesirilor unui sistem, care este robust in raport cu
incertitudinea unor parametri, ceea ce asigurd in
final o reglare robusti a iesirilor. Autorii
mentioneazd cd problema reglarii iesirilor (unui
sistem linear) are o istorie relativ lungd si citeaza,
printre lucrarile de pionierat, pe cele ale lui
Davison, Francis si Wonham, autori ai unei
abordari denumita geometrica a reglarii iesirilor. In
problema sistemelor nelineare, sunt mantionati ca
initiatori, Francis, Wonham s§i Hepburn. De
asemenea, sunt mentionate pentru rezolvarea
ecuatiilor regulatorului, Huang, Rugh si Krener, ca

si lucrdrile recente privind reglarea robusta a
iesirilor, dezvoltate de Huong, Khalil si de insisi
autorii lucrdrii.

Cartea contine patru parti $i anume:
1. Introducere, in care se dau directiile principale
ale reglarii iesirilor unui sistem;

2. Reglarea iesirilor unui sistem nelinear, care
include ecuatiile regulatorului, nivelul intern,
conditii necesare si suficiente pentru reglare,
reglarea aproximativa;

Conditiile de existenta pentru ecuatiile
regulatorului,
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4. Reglarea robustd a iesirilor (unui sistem) care
include reglarea locald stabild structurala si
reglarea localda robustd, insotite de note
bibliografice si de o ampla bibliografie.

Pentru a incheia aceasta prezentare, vom arata
ca, de fapt, lucrarea da o tratare unitard a reglarii
iesirilor - unui sistem - linear sau nelinear. in
particular, autorii descriu o.abordare a reglérii
stabile structurale, a reglarii robuste, adica a reglarii
in prezenta incertitudinii parametrilor sistemului,
subiecte de o mare actualitate pentru domeniile
automaticii, informaticii si a celor inrudite.

Recomanddm lucrarea celor trei reputati
specialisti, cercetatorilor i proiectantilor de sisteme
automate, informaticienilor (analisti i programatori
de inalta calificare), precum si cadrelor didactice,
doctoranzilor si studentilor din facultatile de
automaticd si calcultoare, electronicd, mecanica,
electrotehnica, matematica-informatica si a celor
inrudite.
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