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Acest volum contine lucrdrile Seminarului
“Control si haos™ care a avut loc la Honolulu,
Hawaii (29 iunie- I iulie 1993). Workshopu-ul a
fost sponsorizat de catre Fundatia Nationala pentru
Stiintd (SUD) si Departamantul Industriei, Stiintei
si Tehnologiei (Australia), in urma unui agrement al
celor doua tari.

Control si haos sunt doua concepte care pana de
curand erau privite ca opuse, dar care astizi sunt
privite ca actionind Tmpreuna. De fapt, scopul
workshop-ului a fost acela de a reuni laolalta
cercetitori din cele doud domenii amintite. Deaceea
au fost invitati sa participe experti in teoria
sistemelor dinamice §i a controlului automat ca si
specialisti in  modelarea haosului, precum si
specialisti  in  problema controlului sistemelor
neliniare si (potential) haotice, utilizind un efort de
control (reglare) limitat. Aceasta implica gasirea si
utilizarea de orbite in sistemele neliniare, care pot
duce un sistem dintr-o regiune a spatului stirilor in
alta, unde sistemul poate fi stabilizat. Controlul este
utilizat pentru a genera traiectorii haotice utile. Un
regulator automat trebuie sa fie capabil de a stimula
sistemul reglat sa intre pe o astfel de orbita haotica
proprie. Deasemenea el trebuie sa identifice regiuni
ale spatiului starilor in care controlul prin feedback
sa fie efectiv.

Cu acest prilej au fost prezentate cdteva noi
metode de cercetare a sistemelor de control in
conditii de haos, printre care algoritmi tinta s
utilizarea functiilor Lyapunov in identificarea
tintelor controlabile. Deasemenea au fost prezentate
mai multe aplicatii, incluzédnd sisteme mecanice,
sisteme electrice, ecosisteme si alte biosisteme.

Numarul de lucrari prezentate nu a fost foarte
mare (20) si aceasta datorita domeniului de
cercetare relativ ingust i foarte specializat.
Participantii  s-au grupat in jurul a doua
problematici: dinamica sistemelor in conditii de
haos i controlul sistemelor dinamice in conditii de
haos. Fiecare participant, sau grup de autori, a putut
prezenta lucrarea sa $i a putut deasemenea lua parte
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la discutii, volumul incluzind la finele fiecirei
lucrdri si comentariile celorlalti participanti, fapt
care creste gradul de atractivitate ale cartii.

Lucrérile au fost grupate in trei clase:

Partea l-a: intelegerea sistemelor complexe,
care a inclus sapte lucriri, trateazi despre
modelarea, comportarea, reconstructia, predictia si
calculul numeric al sistemelor dinamice complexe
in conditii de haos.

Partea Il-a: Controlul sistemelor complexe, a
inclus noud lucrari din domeniul controlului
sistemelor complexe in conditii de haos, cu ajutorul
metodelor care imbina orbitelor periodice instabile,
tinte, filtrarea, optimizarea si metodele asociate.

Partea Ill-a: Aplicatii. contine aplicatii privind
controlul mingii care sare, stabilitatea evolutiva a
unei populatii, haos in eco-sisteme si retele neurale
haotice.

Desi abordeaza un domeniu destul de dificil,
acela al sistemelor neliniare in conditii de haos, mai
ales dinamica si  controlul acestor sisteme,
rezultatele obtinute ni se par demne de a fi
subliniate si unele sunt chiar remarcabile. mai ales
prin prizma aplicatiilor obtinute. atdt in domeniul
sistemelor tehnice, cdt si al celor netehnice.
Afirmatia noastra este intaritd si de faptul ca in
lucrare sunt prezentate cateva modele si algoritmi
noi, care pot influienta informatica aplicata.

Lucrarea se recomanda specialistilor, cercetitori
si modelisti din domeniile automatica, informatica,
matematica si cadrelor didactice, doctoranzilor 5i
studentilor din facultatile cu acelasi profil. Unele
aplicatii intereseaza i pe inginerii din specialititile
mecanicd, electronicd si electrotehnica, ca si pe
biologi, ecologi s.a.
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