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EVOCĂRI 
 

În acest număr readucem în memoria cititorilor personalitatea profesorului nostru 
Vlad Ştefăniţă Ionescu, figură marcantă a şcolii româneşti de automatică şi a 
ingineriei în domeniul automatizării în energetică.  

 

Creator de şcoală în domeniul automaticii teoretice, timp de 38 de ani a fost 
mentorul multor generaţii de studenţi şi doctoranzi din cadrul Facultăţii de 
Automatică şi Calculatoare, Universitatea „Politehnica” din Bucureşti, imprimându-le 
acestora un mod riguros de a gândi şi de a trata problemele inginereşti.   

 

Profesor desăvârşit cu carismă şi o prezenţă profesorală care impune de la catedră 
dar, în acelaşi timp, prin modul propriu de expunere în a-şi apropia auditoriul, 
cursurile sale erau întotdeauna un exemplu de elocinţă şi consistenţă în gândire.  

 

S-a ilustrat în domeniile teoriei sistemelor dinamice liniare şi al controlului optimal 
unde a adus contribuţii teoretice esenţiale în clarificarea procedurilor de sinteză a 
regulatoarelor şi a legilor de comandă. Multe din aceste rezultate le-a publicat în 
reviste de specialitate din ţară şi străinătate cotate ISI cu factor de impact, precum şi 
o serie de cărţi în edituri prestigioase (Editura Academiei Române, Kluwer Academic 
Publisher, John Wiley, Birkhäuser, etc). A fost profesor invitat la Universităţi 
prestigioase din Europa şi Statele Unite unde prin originalitatea contribuţiilor sale a 
fost apreciat şi citat. De-a lungul anilor a obţinut premii şi disticţii pentru activitatea 
sa ştiinţifică şi pentru promovarea culturii româneşti. 

 

Mulţumim Doamnei Teodora Ionescu pentru disponibilitatea şi amabilitatea cu 
care a răspuns solicitărilor noastre în a evoca personalitatea soţului domniei sale şi a 
profesorului nostru Vlad Ştefăniţă Ionescu. 

 

CP I Dr. Ing. Neculai Andrei 

Membru al Academiei Oamenilor de Ştiinţă din România 
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BIOGRAFIE 
Prof. Dr. ing. Vlad Ştefăniţă Ionescu 

 
Vlad Ştefăniţă Ionescu s-a născut în Bucureşti la data de 22 aprilie 1938. 

Părinţii: 

- Tatăl: Ştefan Ionescu, inginer, a fost director tehnic la Societatea de Gaz şi Electricitate 
(1889-1953). 

- Mama: Gabriela Ionescu, profesor de limba română la Liceul Economic „Nicolae 
Kretzulescu” - Bucureşti, (1905-1985) 

Fraţi: Tudor Ionescu, inginer energetician (1918-1987) 

Activitatea profesională 

- A urmat Liceul Caragiale fiind primul la învăţătură (1944-1955). 

- În 1959 a absolvit Facultatea de Energetică, Secţia Electroenergetică, din Universitatea 
Politehnica - Bucureşti, fiind declarat inginer în urma susţinerii examenului de stat în 
sesiunea iunie 1959. A promovat examenul de stat cu media 10, fiind şeful promoţiei. 

- A fost repartizat de Comisia Guvernamentală în cadrul Ministerului Energiei Electrice, 
Întreprinderea de Electricitate Bucureşti, fiind apoi transferat în cadrul aceluiaşi Minister la 
Întreprinderea pentru Raţionalizarea şi Modernizarea Instalaţiilor Energetice. La sfârşitul 
anulul 1967 a fost transferat în cadrul Institutului de Cercetări şi Modernizări Energetice, 
înfiinţat în acelaşi an.  

- Începând cu anul 1962 a funcţionat, prin cumul, în cadrul Universităţii Politehnica – 
Bucureşti, iar  din 1969, prin concurs, a funcţionat ca şef de lucrări integral în cadrul 
Universităţii Politehnica – Bucureşti.  

- În anul 1970 a primit titlul de Doctor Inginer în specialitatea Automatizări în Procese 
Electrice. 

- În 1972 în urma concursului organizat de Facultatea de Automatică şi Calculatoare a obţinut 
funcţia de Conferenţiar Universitar, iar în 1979 în urma concursului organizat de acceaşi 
facultate a obţinut titlul de Profesor Universitar. Din 1980 a fost şeful catedrei de 
Automatică. 

- În cadrul Facultăţii de Automatică şi Calculatoare a fost titularul disciplinelor de Teoria 
Sistemelor şi Tehnici de Optimizare a Sistemelor. 
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Situaţia familială 

În 1970 s-a căsătorit cu Teodora Ionescu de profesie inginer proiectant la IPROLAM – 
Bucureşti, de unde s-a pensionat în anul 1997. 

Copii: Irina Ionescu, născută în 1973, a absolvit Facultatea de Matematică, Universitatea 
din Bucureşti în anul 1995. A absolvit studiile doctorale la Universitatea Florida, Orlando, în 
domeniul biomecanicii. Actualmente este cercetător la Şcoala Medicală Darmouth din New-
Hamshire, USA. Căsătorită cu un copil. 

Alexandra Ionescu, născută în 1975, a absolvit Facultatea de Ştiinţe Politice, din cadrul 
Universităţii Bucureşti. A absolvit studiile doctorale la Universitatea Bucureşti în Ştiinţe 
Politice şi la Institute d’Etude Politique, Paris, în 2009. Actualmente este Conferenţiar la 
Facultatea de Ştiinţe Politice din cadrul Universităţii Bucureşti. Necăsătorită. 

A decedat în anul 2000, mai 28. 

Activitatea didactică 

Activitatea didactică a Prof. Vlad Ionescu s-a bazat pe următoarele direcţii: perfecţionarea şi 
modernizarea disciplinelor Teoria sistemelor şi Tehnici de Optimizare a Sistemelor; acoperirea 
disciplinelor cu cursuri şi manuale; şi organizarea laboratoarelor. În acest sens, profesorul a 
introdus în cursurile menţionate o serie de capitole recente ale ştiinţei sistemelor insistând cu 
precădere asupra aspectelor procedurale privind proiectarea sistemică cu aplicaţii directe la 
proiectarea asistată de calculator. În toate aceste activităţi s-a urmărit prezentarea rezultatelor 
moderne pe plan mondial cât şi contribuţiile ştiinţifice proprii, prezentate într-o manieră 
profesională de mare deschidere cognitivă, în idei clare şi distincte, ilustrate cu numeroase 
exemple care pun în lumină puterea computaţională a conceptelor introduse. 

Pentru cele două discipline Teoria Sistemelor şi Tehnici de Optimizare a Sistemelor a 
publicat cursurile corespunzătoare în Editura Didactică şi Pedagogică, precum şi în Editura 
Politehnicii. În ceea ce priveşte organizarea laboratoarelor a lucrat la proiectarea de 
echipamente modulare interconectabile, echipamente cu elemente de automatizare care permit 
utilizarea multiplă pentru pachete de lucrări practice, lucrări care acoperă tipologia diferitelor 
automatizări industriale întâlnite în practică. Pentru utilizarea metodologiilor moderne de calcul 
a pus la punct o serie de biblioteci de programe pentru calculul şi proiectarea modernă a 
sistemelor automate. 

Activitatea ştiinţifică 

Activitatea ştiinţifică a Prof. Vlad Ionescu s-a concentrat pe următoarele direcţii: 
Automatizarea Sistemelor Energetice şi Teoria Sistemelor, în particular teoria sistemelor 
automate aplicată în conducerea proceselor industriale. 

În cadrul direcţiei de cercetare privind automatizarea sistemelor energetice, preocuparea 
principală a fost axată pe reglarea automată a frecvenţei, atât la nivelul de sistem cât şi de 
centrală, corelată cu repartiţia optimă a puterilor. În acest domeniu contribuţia esenţială a 
constat în elaborarea unei metodici generale de optimizare bazată pe reglarea combinată a 
frecvenţei şi tensiunii. Această tematică a făcut şi obiectul tezei de doctorat sub îndrumarea 
Prof. Corneliu Penescu. Contribuţiile originale în acest domeniu au constat în: elaborarea 
formalismului matematic scufundat în clasa problemelor de programare matematică neliniară, 
elaborarea algoritmilor de programelor de conducere precum şi tehnici de simulare numerică.  

În domeniul sistemelor automate, a stabilit un rezultat nou în ceea ce priveşte repartiţia dinamică 
a mărimilor perturbatoare în sistemele reglate distribuit. A extins metodica generală de sinteză poli-
zerouri asupra comportării dinamice a sistemelor automate. Pentru acordarea regulatoarelor utilizate 
în automatizarea instalaţiilor cu timp mort a elaborat o metidă originală bazată pe aşa-numitul 
element integral echivalent pe ca l-a introdus şi care permite realizarea oricăror performanţe 
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convenţionale ale dinamicii sistemului automat. În domeniul sistemelor cu eşantionare a extins 
rezultatele în ceea ce priveşte suboptimalitatea la rapiditate, obţinând un rezultat mult mai puternic 
decât cele uzuale bazate pe transformata z-modificată. A elaborat o procedură de sinteză a 
comenzilor computaţionale pentru sisteme conduse după principilu maximului. 

În domeniul teoriei sistemelor preocupările ştiinţifice s-au axat pe următoarele direcţii: 

Conceptele teoriei sistemelor 

În această direcţie a adus contribuţii la axiomatica generală a sistemelor privind: 
generalizarea conceptului de factorizare cauzală, problema generală a finitudinii în sistemele 
liniare şi de realizare a sistemelor variabile în timp, problema generală a realizărilor parţiale şi a 
închiderii finite a diagramelor. A publicat o serie de lucrări privind implicaţiile filosofice ale 
ştiinţei sistemelor din punctul de vedere al valorii lor euristice şi logico-metodologice. 

Sisteme optimale 

În acest domeniu a stabilit mai multe rezultate cu caracter original dintre care se pot menţiona: 

- Stabilirea şi demonstrarea completă a principiului maximului discret, în condiţii generale, 
faţă de rezultatele particulare obţinute pentru cazul uzual. 

- Introducerea şi stabilirea unui principiu al separabilităţii prin extinderea lucrărilor lui 
Hesteness. 

- Extinderea principiului programării dinamice de la cazul aditiv a funcţiilor obiectiv la 
funcţii obiectiv monotone. 

- Utilizarea problemei liniar-pătratice singulare în alegerea ponderilor cu o alocare prescrisă   
a polilor. 

Rezultatele de mai sus au fost publicate în lucrarea „Procese optimale”, Editura Academiei 
Române, 1970, lucrare recenzată în SIAM Journal of Control şi în Zentralblatt fuer Matematik. 
În domeniul procedural algoritmic a stabilit un rezultat care extinde metoda soluţiilor problemei 
bilocale, precum şi o metodă de conducere a sistemelor prin strategii discret variabile. 

Teoria şi proiectarea structurală a sistemelor 

În această direcţie Prof. Vlad Ionescu a adus rezultate cu caracter original dintre care   
putem menţiona: 

- Stabilirea structurilor canonice ale sistemelor variabile. 

- Calculul şi construcţia eficientă a structurilor canonice destinate implementării legilor    
de comandă. 

- Proprietăti de invarianţă structurală prin discretizare 

- Tehnici de sinteză structurală a legilor de comandă, estimare a stărilor şi reglare robustă. 

- Tehnici de sinteză exactă (inversare, decuplare). 

- Metode de proiectare sistemică a structurilor de reglare automată bazate pe proceduri 
numerice stabile. 

Lista monografiilor, cursurilor universitare şi articolelor publicate în Editura Didactică şi 
Pedagogică, Editura Tehnică, Editura Ştiinţifică şi Enciclopedică, Editura Academiei Române, 
precum şi în diverse reviste de specialitate, unele de mare prestigiu, clasificate ISI cu factor de 
impact (IEEE Transaction on Automatic Control, Linear Algebra and its Applications, International 
Journal of Control, SIAM Journal on Control and Optimization and International Journal on 
Nonlinear and Robust Control) sau în diverse Edituri recunoscute din străinătate este următoarea. 
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Monografii 

1. C. Penescu, V. Ionescu, E. Rosinger, Mathematical Programming with Applications to 
Power- Generation (in Romanian), Romanian Academy Publishing House, 1967. 

2. C. Penescu, V. Ionescu, E. Rosinger, Optimization Theory (in Romanian), Romanian 
Academy Publishing House, 1970. 

3. V. Ionescu, Linear Systems (in Romanian), Romanian Academy Publishing House, 1973 
(awarded with the Romanian Academy Prize in 1973). 

4. V. Ionescu, L. Lupas, Computation Techniques: Linear Systems (in Romanian), "Tehnica" 
Publishing House, 1974. 

5. V. Ionescu, L. Lupas, Computation Techniques: Optimal Systems (in Romanian), "Tehnica" 
Publishing House, 1974. 

6. V. Ionescu, Introduction to Structural Theory of Linear Systems (in Romanian), Romanian 
Academy Publishing House, 1975. 

7. V. Ionescu, Structural Synthesis of Linear Systems (in Romanian), Romanian Academy 
Publishing House, 1979. 

8. V. Ionescu, C. Popeea, Systems Theory: A Geometric Approach (in Romanian), "Tehnica" 
Publishing House, 1986. 

9. V. Ionescu (Ed.) Automatica from A to Z (in Romanian), Scientific and Encyclopaedic 
Publishing House, 1988. 

10. A. Halanay, V. Ionescu, Time Varying Discrete Linear Systems, Birkhäuser, Basel, 1994. 

11. V. Ionescu, A. Varga, Systems Theory: Robust Synthesis, ALL Publisher, 1995. 

12. Comande Optimale (ed. J- M Dion), Chapters 3 - 5, Diderot, Paris, 1996. 

13. V. Ionescu, C. Oara, M. Weiss, Generalized Riccati Theory: A Popov Function Approach, 
John Wiley, 1998. 

14. V. Ionescu, A. Stoica, Robust Stabilization and H∞ Problem, Kluwer Academic Publishers, 
Dordrecht, Boston, London, 1999. 

15. H. Abou-Kandil, G. Freiling, V. Ionescu, G. Jank, Matrix Riccati Equations in Control and 
Systems Theory, Birkhäuser, Basel, 2003. 

Cursuri universitare 

1. V. Ionescu, System Optimization (in Romanian), Editura Didactica si Pedagogica, 1981. 

2. V. Ionescu, Systems Theory (in Romanian), Editura Didactica si Pedagogica, 1985. 

3. V. Ionescu, Nonlinear Systems (in Romanian), Editura Didactica si Pedagogica, 1986. 

Articole  

1. V. Ionescu, Nonharmonic analysis: A Hilbert space based approach, Electrotehnica no. 
9, vol. 6, pp. 1-14, 1958. 

2. V. Ionescu, Théorème de l’énergie électromagnétique en régime déformant du champ 
électromagnétique (in Romanian), Compte-rendu de l’Academie Roumaine (Electr. et 
Energ.), no. 4, vol. 10, pp. 819-826, 1960. 

3. C. Penescu, V. Ionescu, Frequency sensors synthesis: Applicaton to frequency control 
(in Romanian), Automatica & Electronica no. 1, vol. 5, pp. 13-20, 1961. 
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4. V. Ionescu, New trends in frequency control and power allocation (in Romanian), 
Energetica, no. 2, vol. 9, pp. 52-58, 1961. 

5. C. Mihaileanu, V. Ionescu, Mathematical representation of power systems equiped with 
speed and frequency control (in Romanian), Energetica, no. 2, vol. 9, p.52-58, 1961. 

6. V. Ionescu, D. Leonida, Optimal allocation of power generation:The single area case (in 
Romanian), Energetica, no. 4, vol. 10, pp. 249-257, 1962. 

7. V. Ionescu, D. Leonida, Optimal allocation of power generation:The multi area case (in 
Romanian), Energetica, no. 6, vol. 10, pp. 148-159, 1962. 

8. V. Ionescu, Transient state of decentralized control systems (in Romanian), Compte-
rendu de l’Academie Roumaine (Automatique), no. 2, pp. 118-198, 1962. 

9. S. Calin, V. Ionescu, Optimal tunning of P.I. controllers via second degree equivalent 
(in Romanian), Automatica & Electronica, no. 6, vol. 7, pp. 261-269, 1963. 

10. V. Ionescu, Suboptimal tuning of controllers for plants with input-time delay (in 
Romanian), vol. IRME, no. 2, pp. 1-14, 1963. 

11. S. Calin, V. Ionescu, Second degree equivalent applied to complex controller synthesis (in 
Romanian), Compte-rendu de l’Academie Roumaine (Automatique), no. 3, pp. 281-289, 1964. 

12. V. Ionescu, E. Rosinger, On the optimal synthesis of control systems (in Romanian), 
Automatica & Electronica, no. 6, vol. 8, pp. 1-14, 1964. 

13. V. Ionescu, Frequency and tie-line power control: The two areas case (in Romanian), 
vol. IRME, no. 3, pp. 12-24, 1964. 

14. V. Ionescu, D. Leonida, Steady state evaluation of parallel speed regulation (in 
Romanian), vol. IRME, no. 4, pp. 31-38, 1964. 

15. V. Ionescu, Some considerations on time-optimal control systems (in Romanian), 
Automatica & Electronica, no.5, vol. 9, pp. 234-241, 1965. 

16. Ionescu, Complex optimization of power systems by means of frequency-voltage 
control, IFAC Congress 1966, paper 21 C Power Systems, section 21, pp. 21C1-21C18. 

17. V. Ionescu, New aspects concerning the phase-frequency control (in Romanian), vol. 
IRME, no. 5, pp. 1-16, 1965. 

18. D. Leonida, V. Ionescu, Automatic loading of a hydroelectric power center (in 
Romanian), vol. IRME, no. 5, pp. 4-21, 1965. 

19. V. Ionescu, Gh. Varady, Simulation and modelling of power systems: objectives and 
performances (in Romanian), vol. IRME, no. 4, pp. 1-16, 1966. 

20. V. Ionescu, Some practical results on automatic power loading of a hydroelectric power 
plant (in Romanian), vol. IRME, no. 6, pp. 1-14, 1966. 

21. V. Ionescu, D. Leonida, Multiple level control of cascaded hydroelectric power plants 
(in Romanian), vol. IRME, no. 7, pp. 31-39, 1967. 

22. V. Ionescu, Continuous and sample data control systems: Analysis and synthesis (in 
Romanian), vol. IRME, no. 7, pp. 10-22, 1967. 

23. V. Ionescu, D. Leonida, Optimal multilevel control and energy optimization of 
cascaded hydroelectric plants (in Romanian), Energetica, no. 12, vol. 16, pp. 24-31, 1968. 

24. V. Ionescu, Input-state-output representation of linear systems (in Romanian), 
Automatica & Electronica, no. 2, vol. 16, pp. 41-58, 1972. 

25. V. Ionescu, On the canonical representation of a smooth finite dimensional linear 
system (in Romanian), Compte-rendu de l’Academie Roumaine (Electr. et Energ.), no. 4, 
vol. 22, pp. 993-1006, 1972. 
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26. V. Ionescu, On the algebraic concept of the control law, Revue Roum. des Sci. Tech., 
Serie Electr. et Energ., no. 4, vol.17, pp. 655-665, 1972. 

27. V. Ionescu, On the realisability and state space description of linear systems (in 
Romanian), Compte-rendu de l’Academie Roumaine ( Electr. et Energ.), no. 1, vol. 5, pp. 245-
264, 1973. 

28. C. Penescu, V. Ionescu, DEDTS strategies for time- varying systems (in Romanian), 
Compte-rendu de l’Academie Roumaine (Electr. et Energ.), no. 6, pp. 80-96, 1973. 

29. V. Ionescu, On the algebraic model of the time invariant finite dimensional linear and 
smooth systems, Revue Roum. des Sci.Tech., Serie c, no. 2, vol. 18, pp. 292-310, 1973. 

30. V. Ionescu, Estimation and implicit state- feedback synthesis (in Romanian), Compte-
rendu de l’Academie Roumaine (Electr. et Energ.), no. 2, vol. 23, pp. 527-550, 1973. 

31. V. Ionescu, An algorithm for computing the standard controllable canonical form (in 
Romanian), Compte-rendu de l’Academie Roumaine (Electr. et Energ.), no.4, vol. 23, pp. 
1009-1023, 1973. 

32. V. Ionescu, On the method of particular solutions for solving the optimal control 
problem, Revue Roum. des Sci. Tech., Serie Electr. et Energ., no. 1, vol. 18, pp. 119-135, 
1974. 

33. V. Ionescu, Canonical forms for multiple-input time-variable systems, Revue Roum. des 
Sci. Tech., Serie Electr. et Energ., no.1, vol. 19, pp. 461-478, 1974. 

34. V. Ionescu, Some remarks concerning system compensation (in Romanian), Compte-
rendu de l’Academie Roumaine (Electr. et Energ.), no. 9, pp. 167-173, 1974. 

35. V. Ionescu, The concept of finiteness in the realization theory of time invariant systems, 
Revue Roum. des Sci. Tech., Serie Electr. et Energ., no. 1, vol. 18, pp. 99-113, 1975. 

36. V. Ionescu, On the design of low-order observers, Revue Roum. des Sci. Tech., Serie 
Electr. et Energ., no. 3, vol. 20, pp. 425- 431, 1975. 

37. V. Ionescu, Control law design for arbitrary pole allocation, Revue Roum. des Sci. 
Tech., Serie Electr. et Energ., no. 1, vol. 21, pp. 61-68, 1976. 

38. V. Ionescu, On the controllability and observability of discrete systems, Revue Roum. 
des Sci. Tech., Serie Electr. et Energ., no. 2, vol. 21, pp. 265-279, 1976. 

39. V. Ionescu, An efficient algorithm for computing the invariant factors, Revue Roum. des 
Sci. Tech., Serie Electr. et Energ., no. 3, vol. 21, pp. 419-430, 1976. 

40. V. Ionescu, On the tracking and regulation problem, Revue Roum. des Sci. Tech., Serie 
Electr. et Energ. , no. 4, vol. 21, pp. 567-574, 1976. 

41. V. Ionescu, On the invertibility of linear systems, Revue Roum. des Sci. Tech., Serie 
Electr. et Energ., no. 2, vol. 22, pp. 250-258, 1977. 

42. C. Popa, V. Ionescu, Heuristics in System Science (in Romanian), J. of Philosophy, no. 
4 , pp. 110-118, 1977. 

43. V. Ionescu, A decoupling and pole assignment algorithm for right invertibility linear 
systems, Revue Roum. des Sci. Tech., Serie Electr. et Energ., no. 1, pp.28-36, 1978. 

44. V. Ionescu, C. Popeea, On pole assignment in linear multivariable systems, Revue 
Roum. des Sci. Tech., Serie Electr. et Energ., no. 1, vol. 28, pp.11-27, 1981. 

45. V. Ionescu, C. Popeea, Stable closed loop solutions to model matching problem, Revue 
Roum. des Sci. Tech., Serie Electr. et Energ., no. 2, pp. 429-440, 1978. 

46. V. Ionescu, An algorithm for decentralized stabilization of linear systems, Proc. of the 
3rd Int. Symp. on Control Syst. and Computer Science, pp. 15-21, 1979. 
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47. V. Ionescu, On the stable closed loop solutions to model matching problem. A polynomial 
approach, Revue Roum. des Sci. Tech., Serie Electr. et Energ., no. 2, vol. 25, pp. 488-501, 1980. 

48. V. Ionescu, Weight solutions of LQP for prescribed pole assignment, Proc of the 4th 
Int. Symp. on Control Syst. and Computer Science, pp. 11-19, Bucharest, 1980. 

49. V. Ionescu, Feedback realization by polynomial matrix computations, Revue Roum. des 
Sci. Tech., Serie Electr. et Energ., no. 2, vol. 25, pp. 260-265, 1980. 

50. V. Ionescu, Input-output invertibility: Necessary and sufficient conditions (in 
Romanian), Rep. 9.1.3 CNETAC, vol. 1, pp. 111-120, 1982. 

51. V. Ionescu, On the linear quadratic cheap control, Revue Roum. des Sci. Tech., Serie 
Electr. et Energ., no. 2, vol. 28, pp. 684-698, 1983. 

52. V. Ionescu, Continuous and discrete control systems synthesis. A unified approach, 
Proc. of Int. Conf. on Control and Computer Sci., pp. 8-14, Bucharest, 1983. 

53. . V. Ionescu, The output disturbance decoupling and exact model matching problems, 
Proc. of the 6th Int. Conf. on Control and Syst., pp. 8-14, Bucuresti, 1983. 

54. V. Ionescu, Control systems synthesis via computer aided design, Revue Roum. des Sci. 
Tech., J/M, vol. 30, pp. 83-88, 1985. 

55. V. Ionescu, Synthesis of regulation algorithms applied to real time control of D.C. 
Motors, Proc. of Real Time Control of Electromechanical Syst., pp. 411-426, London, Feb. 
1986. 

56. V. Ionescu, A unitary method for stabilizing compensator synthesis, Proc. of Symp. on 
Syst. Theory, IFAC, pp.386-391, Budapest, 1986. 

57. V. Ionescu, Identification and stabilization of electrical drive systems. A unified 
approach, Proc. of the 2nd Int. Conf. on Electr. Drive., pp. 110-119, Pekin, China 1988. 

58. V. Ionescu, Invariant Differential Systems and Local Controllability, Proc. of the 7th 
Int. Conf. on Control and Comp. Science, pp. 1-20, Bucharest, 1987. 

59. V. Ionescu, V. Razvan, The nonlinear regulator problem for constant signals, 
Kybernetika, no. 1, pp. 12-21, 1990. 

60. V. Ionescu, Synthesis of one channel structures with scalar decoupling applied to drive 
systems control, Advances in Electrical Engineering Software, no. 1, vol. 1, pp. 24-31, 
March, London, 1990. 

61. V. Ionescu, A. Varga, On model reduction of continuous systems via balanced 
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