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ANGEWANDTE OPTIMIERUNG
(Optimizare aplicatd)
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fn cadrul prezentei lueriiri autorul isi propune si
trateze formularca modelelor decizionale (cap.1 i 2) §i
solutiilc lor matematice (cap. 3, 5 i 6) prin intermediul
Atchnicii de caleul (cap. 4, 5 51 6). Tratarca teoreticd a
modelclor este completatd cu exemple si solutii din
' practici.
Capitolul 1 prezintd pértile componente ale modelelor
decizionale. Astfcl, autorul defineste notiunile: "sistem
tehnico-cconomic" (TOS), “situatiile decizionale"
- (unice sau ciclice) aferente si rolul preponderent al
omului in cadrul lor, imprcund cu scopul final
reprezental de "solutin optimi". Sint prezentate
miscdrile TOS care conduc la situatii decizionale i care
implicd crearca unui model de sistem matematic, bazat
pe practicd. Autorul analizcazi constructia si modul de
functionare alc unui astfcl de sistem.
In continuare sc propunc o modelare standard, bazati
pe un criteriu de clasificare care imparte modclele
decizionale in doud categorii: statice si dinamice. in
cadrul modelelor statice sint abordate probleme legate
de "cuantificarca” anumitor malteriale, de incircarca
subsistemclor aferente sistemului, de asa numita
“mixarc" a proprictitilor prestabilite ale produsclor, de
alegerea (chnologici optime, de planificarca productici
din punct de vedere cconomic §i de organizarea
transportului SDV-urilor si produsclor. In ccea ce
privestc modelele dinamice, autorul extrapoleazd din
practicd patru tipuri de modele aplicative si anume:
= modelul origine (proces decizional pentru o
perioadd temporali de "n" ani);
modclul simultan (proces decizional pentru "n"
Spatii temporale, cum sint: decade, luni,
lrimestre, ani);
modelul recursiv (identic cu modelul anterior,
dar in cadrul ciruia sc respectd ordinea tem-
porala);
modeclul cheie (identic cu modelul simultan, dar
ale carui "n" spatii temporale s¢ intind pe 5 sau
: 10 ani).
Slitl(lz:'?::;ljﬁ[u; ér]“j]i:-u in aplicarca acestor modele prin
L d ¢ probleme decizionale cu impact in
g:fgffcg"fﬂ €ap.2, paragrafele2.1.1.1,2.1 2.1,¢lc). De
Vo duth lc‘om{ ]?r.(.mfu.;uc succint - gi doar din punct de
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Cazdil solutionarea liniarcd a sistemelor
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matcmatice, denumite LO (probleme de optimizare
liniardi) avind o funcfic scop prestabilitd, cu ajutorul
unor algoritmi care determinii vectorii decizionali
aferenti {unctiilor decizionale §i minimum-ul §i maxi-
mum-ul functici scop. Sint prezentate formele
matematice de bazdl §i echivalente ale LO, care fsi
gdsesc cxpresia in diferite sisteme matematice. Este
analizatd proprictatca de dualitate (confundabilitate) a
LOsisint formulate matematic deciziile posibil optime
ale unci multimi "L* de LO. In final este determinati
solutia optimi prin: Y

— mectoda grafic;

— mctoda numericd (importantd doar din punct de

vedere teoretic);
— metoda Simplex (pentru "L” nelimitat);
— mectoda Simplex bifazicd (pentru probleme
modificate sau complexe).

Tratarca matematiclt a modelelor tip este aprofundati
pind la nivelul aplicirii acestora in practic. Algoritmii
utiliza{i fn aceste cazuri sint analiza(i in excmplele
P1-P45.
Aplicarea in practicd a metodelor Simplex a fost
posibild doar odatid cu dezvoltarca tehnicii de calcul.
Sistemele om-caleulator, cu resursele hard si software
alcerente, denumite pe scurt RZ, preiau problemele si
olerd solutiile, deci determind forma de intrare a
problemelor si informeazd utilizatorul cu privire la
interpretarca solutiilor.
Capitolul 4 prezintd o scrie de analize decizionale ale
LO. P¢ baza unui excmplu, este prezentat modul de
lucru al unui RZ la aplicarca metodei Simplex gi a
mctlodei Simplex modilicate.
fn continuare, autorul prezintd detaliat procesul
Leporello, cu ajutorul ciruia s¢ poate urmiri procesul
desolutionarcaunci LO, input-ul si output-ul acestuia.
Iegirea Leporello contine solutia optimi a problemei.
Pentru cazul in care, in timpul testidrii, se impun
anumite modificiri, autorul propune o metodi de
modilicarc a modelului in vederea simplificirii muncii.
Este prezentatd o metodd de verificare practicil a
solutici optime, prin compararea datelor de iesire
Leporello cu cele preconizate de model.
In cazul in care factorul decizional nu detine raspunsuri
sigure referitoare la parametrii cheic ai sistemului,
autorul propunc o metodd de verificare senzitivil. Por-
nind de la faptul cd, dacd nu cxistdl solutic duali nu
existd solutie optimd, autorul analizcazi §i cvalucazi
tipul de solutic duali.
fn final, sint prezentate din punct de vedere teoretic
compromisurile solutionale care trebuic adoptate fn
cazul in care variabilele sistemului nu sint continui.
Capitolul 5 analizeazi modelele de optimizare discreti
- carc nu se incadreazdl LO si ale cliror variabile au un
caracter discretdinamic (partial sau total) - si metodele
aferente de solutionare.
Sint prezentate formele de bazi si echivalente ale aces-
tor modcle care imbracit - ficind abstractic de carac-
terul variabilelor - toate formele aplicabile LO. Dacit
aceste probleme sint global tratate, cle se vor numi GO
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(probleme de optimizare totali). Solutiile posibile ale
GO presupun o "cliutare implicitd" a multimii "L" prin
asa numita metodd "Branch and Bound" (cupleazi si
uncgte), pe baza cdreia autorul stabileste calea de urmat
spre solutia optimd. Deci, solutia optimi este deter-
minatd analog solutici optime LO, pe baza unui proces
de optimizare, caz in care GO devine GLO (problemii
de optimizare liniarii totald). Autorul trateazi insi si
cazul in carc nu toate variabilele sistemului sint liniare:
GGLO (problemi de optimizare totalii, liniar ames-
tecati).
fn continuare sint prezentati algoritmi speciali pentru
GO, aplicabili in problema ordondrii, a drumului cel
mai scurt, a transportului $i a circuitului §i explicati
printr-o seric de exemple,
Ultimul capitol trateazd probleme de optimizare mixta,
ale cdror functii scop nu sint liniare. Din punct de
vedere al aplicabilitidtii acestor modele in practic,
autorul dezvoltii sub aspeet teoretic urmitoareje
cazuri:

— problema optimizirii hiperbolice (HO);

— problema optimizdrii cvadratice (QO);

— problema optimizirii convexe (KO);
Pe parcursul lucrdrii sint prezentate probleme a cliror
solutionare nu nccesitd tehnic de caleul (pind la 2
variabile), precum si probleme care necesitd
prelucrarea lor pe PC (pini la 40 de variabile). Solutiile
aceslora sint prezentate la sfirsitul cirgii.
Modelele tip cu mai mult de 40 de variabile necesitd o
tchnicd de calcul adeevati. fn cadrul exemplelor pentru
tratarca matematicd a modcelelor, este prezentatd co-
municatia aferentd dintre utilizator i un RZ com-
patibil IBM (documentatic de dialog). Sint luate in
consideratic si tolerantele specifice modelelor si al-
goritmilor. De ascmencea, sint prezentate solutiile pe
calculator pentru cele 21 de exemple din cadrul
capitolului al doilca. Rezultatele sint date la sfirgitul
carlit,
Ulilizarca prezentei lucrdri este usuratdl prinanexe care
contin notiuni, reprezentiri, tabele si exemple.
Cu exceptia exemplelor din capitolul al doilea, care
prezintd situatii concrete si oferd deci o linic directoare
in ceea ce priveste aplicarea respectivelor formuliri
matematice in practicd, celelalte exemple si probleme,
alerente majoritétii subicctelor tratate din punct de
vedere teoretic, imbracd doar un aspect pur numeric;
autorul lasd la latitudinca utilizatorului adaptarca si
implementarea formuldrilor matematice propusc
pentru solutionarea diferitelor cazuri din practici.

ing. Gabricl Sonea
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SUMS, TRIMMED SUMS
AND EXTREMES
(Sume, sume ajustate si extreme)

Marjorie G, Hahn, David M. Mason, Danicl C. Weiner

ed.Birkhaeuscr

Volumul s¢ constituic dintr-o culegere de articole din
domcniul cercetdrii fundamentale in tcoria pro-
babilitidtilor. Scopul acestei cir{i este de a prezenta
principalele modalitiiti de abordare astudiului ajustirii
sumclor folosite printr-o varictate de noi rezultate.
Cea mai mare parte a articolelor sint scrise atit pentru
specialigti cit §i pentru nespecialigti. Oricine care a
urmalt un curs, chiar scurt, dar serios, de teoria pro-
babilititilor cstc in misurid si intcleapd majoritatea
articolelor din ficcare parte a lucrdrii. Prezentarea este
impdrtitd in doudl parti.

Partca I expune rezulatatele care au fost obtinute prin
tchnici analitice clasice. Acestea sint concretizate in
cinci articole prezentate de doudl grupe de autori, care
sint gi redactorii volumului. Primele doud articole
contin rezultatele principale prezentind in linii generale
problemele considerate, trec in revisti rezultate cunos-
cutc si oferd citeva noi rezultate ale cereetirii,
deopotrivl cu discularca unor probleme deschise.
Urmitoarcle doudi articole ilustreazi si aplici metodele
disculate anterior cu accentuarca flexibilitifii acestora.
Articolul final al pértii I concluzioncazd comentariile
despre abordirile analitice ale ajustdrii sumclor prin
investipgliri ale metodelor disponibile fn cazul multi-
dimensional gi implicatiile acestei tratiri. E de notat ¢
in primul, al doileasi ultimul articol din partea I, pe rind,
sint prezentate puncte de vedere personale, motivatii i
posibilitdii de abordare a ajustdrii fard a influenta prin
accasla in{clegerea subicctului.
Partca a doua contine articole care s¢ bazeazi pe teh-
nica transformdrii quantile §i utilizcazi aproximatii
slabe sau tari a procesclor stohastice empirice
uniforme. In multe situatii, aceastd tratare prob-
abilisticd furnizcazd o trecere in revistd cuprinzitoare
care justificd rczultatele de bazil, descric rangul
problemelor considerate, rezuma rezultatele deja
obtinute sidiscutd probleme noi si deschise. Urmitorul
articol aratd cum se realizeaza in mod curent cea mai
scurtd §i accesibild demonstrajie a tcoremei de bazii
pentru aproximarca ponderilor cu ajutorul tratirii
quantile. Celelalte articole ale partii a doua ilustreazi
domeniul larg de aplicabilitate a acestei metode.
Citevaarticole din volum amintesc limitele cereetirilor
curente, precum §i o serie de aplicatii.

mat, F, Buzuloit
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